L3EM - OAC
CC n°2 – cahier des charges du projet

Il s’agit de proposer, en binôme, un scénario pédagogique pour un pratiquant. Le pratiquant étudié est un élève issu d’une classe de l’établissement dans lequel les étudiants sont en stage. Il est filmé dans l’APSA support d’une séquence d’enseignement qui se déroule de janvier à mars. 

[bookmark: _GoBack]Une présentation de 8min aura lieu pour chaque binôme d’étudiants aux TD8 et TD9. Le support de la présentation comprend nécessairement une vidéo muette de l’élève en action dans l’APSA. Cette vidéo est réalisée à l’aide de l’enseignement TICE en EPS. La forme de l’exposé reste libre par ailleurs (durée de la vidéo, interactions envisagées avec l’auditoire, etc.). L’objectif principal de cette présentation est de rendre compréhensible le scenario pédagogique mis en place. 

	
	OAC
	Stage (toujours après avoir vécu le TD)

	Sem3
	A faire : Venir avec sa note d’intention (mail à renvoyer aux étudiants)

TD1 : 
  -Présentation de l’EC – Modèle TAP + observation

Pour le TD2 : les étudiants viennent avec une situation construite sur le modèle apprentissage moteur. Nous régulerons 2 ou 3 propositions avec eux
	Faire sa note d’intention
(classe ; élève ; APSA ; habileté motrice ; situation de référence ; calendrier)

	Sem4
	A faire : Note d’intention améliorée (la veille sur Madoc) !

TD2
  - La tâche et ses paramètres + début construction /  Outils pour l’intervention de l’enseignant : les paramètres de la tâche
	Commencer à filmer sa situation de référence si accord 
(autorisation Benoit + parental + cloud NON + outil adapté)

	Sem5
	TD3 
Cadre d’observation et d’analyse de la motricité (découverte/mobilisation) 
	Filmer l’élève dans la situation de référence (si besoin) 
OU tester dans les situations de remédiation (lien avec l’analyse après)

	Sem6
	TD4 
Cadre d’observation et d’analyse de la motricité (mobilisation)

A faire : venir au TD5 avec cadre rempli et remédiation construire 

TD5 
Régulation des projets (lien observation / remédiation) => vérifier que les remédiations sont en lien avec l’observation/analyse + progressivité cohérente 
	Tâche de remédiation au fil de l’eau (donc minimum sur 3 semaines)

	Sem7
	
	

	Sem8
	TD6 
CC1 (1h en début de TD)
Réponse aux questions / régulation rapide
	

	Sem9
	
	Filmer l’élève dans la tâche de remédiation et le retour à la situation de référence

	Sem10

	Sem11
	TP régulation des projets ou oraux blancs 
	Filmer selon les besoins avant le TP de régulation 

	Sem12
	DEPÔT DES VIDEOS
DIMANCHE 24 MARS
	

	Sem13
	
	

	Sem14
	TD7 - Oraux CC2
	

	Sem15
	TD8 - Oraux CC2
	

	Sem16
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OAC – CC n°2
Les étapes du scénario pédagogique à concevoir
(à imprimer une fois complété et mis en forme pour le jour de l’oral)

· NOMS Prénoms des étudiants : 
· APSA support :
· Niveau de classe :
· Niveau de l’élève observé : débutant – débrouillé – confirmé 


1- CREER UNE SITUATION D’APPRENTISSATAGE (=REFERENCE) POUR METTRE EN ACTIVITÉ

· « J’ai mis en place » 
Présenter la situation de référence en précisant les éléments de la tâche : 

	Objectifs :
	Buts :

	Consignes et dispositif (schéma) :

	Aménagement matériel :


	Critères de réalisation :


	Critères de réussite : 
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2- 
3- OBSERVER ET ANALYSER LES COMPORTEMENTS MOTEUR
·  « J’observe »  

En utilisant les descripteurs/indicateurs étudiés en TD, présenter le comportement de l’élève 

· « J’analyse » 
En étudiant l’écart entre les contraintes de la tâche et les ressources de l’élève. Le comportement de l’élève peut s’expliquer par un écart important entre ses ressources et les contraintes de la tâche. 

· « Je hiérarchise » 
Après avoir fait une analyse la plus exhaustive possible, définir, en résumé, deux possibilités qui semble faire prioritairement obstacle pour l’élève. Ici, il s’agit de hiérarchiser et de montrer les conséquences des ressources les unes sur les autres. Puis faire un choix de la hiérarchisation qui semble la plus pertinente et la justifier.


4- INTERVENIR POUR FAIRE PROGRESSER MON ELEVE 
· « Je choisis un axe de travail » au regard de ma hiérarchisation
Après avoir repéré ce qui fait obstacle pour le pratiquant, choisir un axe de travail à formuler de la manière suivante : « Passer de … à … » ou « Être capable de… »
Définir ensuite les contenus d’enseignement, c’est-à-dire ce qu’il y a à apprendre.

· « Je conçois une situation de remédiation et la propose à l’élève »
Les caractéristiques de la tâche d’apprentissage ne sont pas trop éloignées de la tâche initiale. Définir ce qui a été modifié par rapport à la tâche initiale (jeu sur les curseurs/contraintes de la tâche). Il est attendu un minimum 3 niveaux sur la situation de remédiation.

	
	
	Contraintes de la tâche
	Observation

	Niveau de l’intervention
	But et critère de réussite
	Sur quel paramètre jouez-vous pour alléger la difficulté de la tâche ?
	Quel paramètre renforce la difficulté de la tâche par rapport à l’étape précédente ?
	Comment cela se traduit il concrètement ?

	Niveau 0
 = situation de référence 
	
	
	
	

	Niveau 1
	
	
	
	

	Niveau 2
	
	
	
	

	Niveau 3
	
	
	
	

	Niveau 4
	
	
	
	

	Niveau …
	
	
	
	



5- REVENIR À LA SITUATION DE REFERENCE POUR COMPARER (= temps zéro)

· « J’observe et j’analyse »
En regardant l’élève se confronter de nouveau à la tâche initiale, repérer ce qui a évolué (ou pas) dans son comportement et formuler des hypothèses explicatives.

Rappel : le CC n°1 est noté sur 5 points. Le CC n°2 est noté sur 15 points.
Critères d’évaluation : 
- précision de l’observation
- qualité des analyses de la motricité
- pertinence de l’intervention (consignes et aménagement du milieu)
- capacité à analyser les causes de la réussite ou de l’échec du dispositif mis en place.
NB : La réussite de l’élève dans la tâche n’est pas évaluée. 

Annexe
Tableau synthétique pour l’observation et l’analyse du comportement moteur

	CONTEXTE D’OBSERVATION
	OBSERVATION
	ANALYSE

	Niveau de contraintes de la tâche
	Description du comportement moteur
	Ressources des élèves
et chronologie de l’action

	
Informationnelles

[image: ]





Biomécaniques
[image: ]
	
Énergétiques
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Socio-affectives
[image: ]
	Sur l’ensemble de la vidéo : Situer la position du centre de gravité ou projection du centre de gravité


	Cognitif 
Intention du sujet ou logique qui oriente l’action
Représentations de l’activité et des différentes opérations à réaliser


	
	
	Sur l’ensemble de la vidéo : Décrire l’orientation et la qualité du regard

	Informationnelles 
Temps de réaction (décide trop vite ou trop tard)
Orientations du corps, du regard en lien avec l’action
Type de repères pris (visuels (focal/périphérique) auditifs, kinesthésiques), proprioception 
Nombres d’information à traiter
Anticipation et mémorisation d'actions


	
	
	Sur l’ensemble de la vidéo : Observer la fluidité de la gestuelle et la vitesse d’exécution

	Biomécaniques
Équilibre postural (gestion des déplacements du CG, qualité des appuis)
Dissociation et coordination segmentaire (dissociation des ceintures, juxtaposition ou superposition des actions, capacité à isoler un segment (distal ou proximal…), moteur du mouvement nombre de degrés articulaires sollicités)


	
	
	Découper la vidéo en différentes phases. Puis pour chacune d’entre elles : 

Nommer les types de coordination, les mouvements de base, les différentes ceintures mises en jeu, le nombre de segments utilisés (bras de levier ; qualité du chemin de lancement le cas échéant) et l’amplitude des mouvements

	Énergétiques 
Ressources foncières (endurance) - état de fatigue 
Vigilance (gestion de la tonicité musculaire, dynamisme)
Qualités de souplesse, de vitesse (détente/puissance), de résistance, de force


	
	
	
	Socio-affectives
Dominance ou capacité à assumer un rôle avec ou sans regard extérieur
Contrôle de soi et de ses émotions (se rassurer, avoir peur)


	Hiérarchisation des hypothèses explicatives 
Conséquences sur les autres ressources 
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Incertitude temporelle
Incertitude événementielle
Incertitude spatiale
Pression temporelle
Quantité d'information a traiter
Discrimination du stimulus
Caractare concret ou abstrait du but a atteindre

Nombres d'articulation a gérer
Nécessité dune dissociation haut / bas.
Proximité avec une coordination spontanée
Mise en cause de Féquilibre (position du CG par rapport aux
appuis, accélération du CG, taille de la base de sustentation)
Précision requise et/ou grandeur d'erreur permise.

Contact corporel
Enjeu compétitif
situation de présentation devant autrui
Caractére inhabituel de la situation
Conséquence en cas d'échec
Prise de risque

(OO0 00000 00000 0000

Contraintes informationnelles :

Contraintes biomécaniques :

Contraintes socio-affectives :
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