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II.2 Redressement monophasé commandé en pont completII.2 Redressement monophasé commandé en pont complet
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Amorçage des thyristors : définit par rapport aux instants de commutation naturelle
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Variation de Ψ = Variation de tension moyenne de sortie
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Courant et tension côté alternatif
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Courant et tension côté alternatif
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Courant et tension côté alternatif
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Courant et tension côté alternatif
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Courant et tension côté alternatif
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c. Puissance active côté alternatif
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Rappel :Rappel :
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Pour le Pont monophasé à thyristors :Pour le Pont monophasé à thyristors :
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c. Bilan des puissances
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Théorème de BOUCHEROT en régime non sinusoïdal :Théorème de BOUCHEROT en régime non sinusoïdal :

222 QPS     +≠

Ajout d’une autre puissance …. La puissance déformante

2222 DQPS       ++=
en [VAD]
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II.3 Redressement triphasé non commandéII.3 Redressement triphasé non commandé

a. Pont simple (P3) à cathodes communes
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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II.4 Redressement triphasé commandéII.4 Redressement triphasé commandé

a. Pont simple (P3)
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a. Pont simple (P3)
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a. Pont simple (P3)
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a. Pont simple (P3)
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a. Pont simple (P3)
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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b. Pont double (PD3)
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II.5 Fonctionnement en redresseur de courantII.5 Fonctionnement en redresseur de courant

Redresseur alimenté par une source de courant

Exemple d’application : production éolienne de petite puissanceExemple d’application : production éolienne de petite puissance

Source triphasée de courantsSource triphasée de courants
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II.5 Fonctionnement en redresseur de courantII.5 Fonctionnement en redresseur de courant
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IIIIII
LES CONVERTISSEURS  A  DECOUPAGE  (Convertisseurs rapides)LES CONVERTISSEURS  A  DECOUPAGE  (Convertisseurs rapides)
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IIIIII
LES CONVERTISSEURS  A  DECOUPAGE  (Convertisseurs rapides)LES CONVERTISSEURS  A  DECOUPAGE  (Convertisseurs rapides)
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b. Bilan des puissances

0

U
Umcc

Côté charge

Imcc

Psortie = α . U . I

Côté alimentation

0

U
Ue

Ie

Pentrée = α . U . I

Hypothèse : Hypothèse : 
IImccmcc = constante= constante
Transistors parfaitsTransistors parfaits



c. Les deux structures de bases
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Hacheur série
Hacheur parallèle

Hacheur série 
= 

abaisseur de tension

Hacheur parallèle 
= 

élévateur de tension
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III.2 Hacheur série III.2 Hacheur série 

Exemple : entraînement d’une MCCExemple : entraînement d’une MCC

Hypothèse : Hypothèse : 

Résistance négligeable
Période de découpage << L/R
Vitesse constante (E = constante)
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FonctionnementFonctionnement

t = 0  à  α.Td KK11 fermé  & D ouvertefermé  & D ouverte

E
dt

di
LU s

   .   +=

t = α.Td à Td KK11 ouvert  &  D ferméeouvert  &  D fermée

E
dt

di
L0 s

   .   +=
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FonctionnementFonctionnement

t = 0  à  α.Td KK11 fermé  & D ouvertefermé  & D ouverte

t = α.Td à Td KK11 ouvert  &  D ferméeouvert  &  D fermée

Tdα.Td
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U
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Idiode

Itransistor
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Tension moyenneTension moyenne

U.U s moyen α=  

Ondulation de courantOndulation de courant
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c. Réalisation d’une source de tension à partir d’un hacheur série
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